Programmation LabVIEW 8.6.1 FIRST




Fonctionnalités de base et
fonctionnement

» Principe de VI
» Double fenétre (Front Panel et Block Diagram)

» VI (Blocs) pour le robot (les plus utiles)




Fonctionnalités de base et
fonctionnement

Principe de Vi

Les VI sont les fichiers de programmation. lls sont composés de

deux fenétres et sont les composantes des projets de FIRST.




Fonctionnalités de base et fonctionnement

Front Panel et Block Diagram

Les fenétres des VI ont chacun leurs fonctionnalités. Le Front Panel est I'interface
graphique et nous allons nous en servir seulement si on veut changer l'interface du
Driver Station. Le Block Diagram, quant a lui, est I'interface des codes. C’est cette

fenétre que nous allons utiliser la majorité du temps.

Pour passer d’une fenétre a I'autre rapidement et facilement, on utilise la fonction

Ctrl+E
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Fonctionnalités de base et
fonctionnement

Les moteurs et ses
composantes et
joysticks

Blocs utiles
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Fonctionnalités de base et
fonctionnement

Blocs utiles

Driver Station
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Prochaine présentation :
FRC cRIO Robot Project
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